pe

Manual de enlace en 2.4Ghz emisora 2 o 3 canales coches HSP-Rovan WWW.MODELTRONICES

Si en su coche HSP no responde ni el servo decibreai el servo de gas o variador del motor
si es eléctrico a ninguna orden de la emisora pgedao este enlazado. No tengan ambas
cosas, receptor y emisora, la misma frecuencia.

Este proceso es valido para emisoras FS en co®RoHRovan: FS-GT3, FS-GT3B, FS-GT2

Empezar con coche y emisora apagados. Este preeasaliza en menos de un minuto.

1. En el receptor del coche desconectar el variadongctarlo en donde pone VCC, para
coches eléctricos. Para coche nitro no realizarpgesso, el portapilas debe ya estar
conectado en VCC ( primer canal).

2. Junto el coche en la bolsa de las instruccionekiéean conector pequefio tipo Futaba
puenteado que solo sirve para este proceso. Usaraeector y ponerlo en el canal 3
BIND.

3. Encender el coche eléctricamente, interruptor aEN\el receptor parpadeara una luz
roja, ya esta listo para recibir la nueva frecugdigsde la emisora.

4. Debajo de la tapa de ajustes de la emisora haptdm Ihundido en el centro que es un
pulsador de enlace de frecuencia. Bien, coger@migaante como un boligrafo o
destornillador y pulsarlaL MISMO TIEMPO darle al botén de ON para encender la
emisora. Mantener pulsado el boton de enlace usegindos.

5. En el receptor la luz roja deja de parpadear y pdga. Ya esta enlazado.

6. Apagar todo, emisora y coche.

7. Conectar bien los dos cables ( servo direcciéariador/servo del gas-freno ) en el
receptor, es decir, desconectar el conector detgasm pequeiio y conectar el variador
en el canal donde estaba 2 ( si el coche es mikbagsiitar el pin ).

8. Ya puede encender coche y emisora, y funciondra sealizado el proceso
correctamente.
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Nota: En el sistema 2.4Ghz no existen compatilikdacon otras marcas, es decir, que con
receptores de 2.4Ghz de otra marca que no sea H$FSKy FS ) la emisora no funcionara y
viceversa. Ambos receptor y emisora deben ser agslama marca e incluso modelos para que
puedan enlazarse.
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1. Inversor direccion: Mediante este boton se inviertda emisora el sentido de giro de la
direccion, es decir, el volante de la emisora pced2l movimiento contrario en el servo
de direccion.

2. Inversor gas/freno: Mediante este boton se inviemté&a emisora el sentido de
avance/freno-retroceso en el coche, es decirtdbg#e la emisora produce el
movimiento contrario en el servo de gas nitro gaadar motor eléctrico.

3. LED encendido: Encendido indica que la emisora @gtédentada, que esta encendida.

4. LED estado baterias emisora: En verde las pilda dmisora estan con buena carga. En
rojo las pilas de la emisora estan bajas y tiemecambiarlas cuanto antes. Puede usar
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pilas recargables NIMH 1,2V x 8 en la emisora.iénlguitando el portapilas. puede | -~ =
usar una bateria lipo de 11,1v de 1450mAh de veamtavw.modeltronic.es

5. Pulsador de enlace de frecuencia 2.4Ghz. Soloaserusl proceso de enlace cuando
emisora y receptor no estan enlazados. No pulsargbe fin.

6. Ajusta la posicion neutra del servo de direcciimespara alinear las ruedas delanteras y
el coche vaya recto. Posicion normal cero 0.

7. Ajusta la posicion neutra del gas, es decir, qu@ehe no avance ni frene en coches
nitro y que no avance o retroceda en coches aléstriEs decir, en coches nitro no debe
de estar el motor acelerado, tiene que ajustasdiign del servo del gas/freno para que
el coche no se mueva y tampoco se apague el nagiste del ralenti desde la emisora.
En coches eléctricos ajusta el variador para quentregue corriente al motor no debe
moverse el coche ni retroceder y debe ajustarsequer el avance/retroceso funcionen
linealmente en su recorrido. Recuerde en cochérieldsen avance para marcha atras
primero hay que frenar, hay que pulsar dos vecgatio en sentido inverso. Posicion
normal cero O.

8. Ajuste recorrido servo de direccion: Ajusta el dogle recorrido del servo de direcciéon
lo que permite que las ruedas cuando giren lo hagamayor o menor angulo, se abran
o cierren mas. En la posicion cero de este poteratid las ruedas no se moveran ya que
el recorrido es cero, es decir, ningun recorridgmgulo. En la posicion 6 el recorrido sera
maximo y pueden rozar las ruedas con el chasis gitos del coche seran muy bruscos
pudiendo volcar, lo normal es dejarlo entre 4 y 5.

Conexion receptor en coche/lancha con motor explasi:

El servo por error lo puede conectar al revés eecelptor. En el conector del servo hay tres
cables ( blanco/rojo/negro), el cable blanco dmlzexidon de los servos siempre hacia el donde
pone el nimero de canal en el receptor, en laigodiacia el interior del receptor. El cable
blanco en algunos servos puede ser naranja.
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Conexion receptor en coche/lancha motor eléctrico:

El servo o variador por error lo puede conectaeats en el receptor. En el conector del servo
hay tres cables ( blanco/rojo/negro), el cableddate la conexidon de los servos siempre hacia el
donde pone el nimero de canal en el receptor, posiaion hacia el interior del receptor. El
cable blanco en algunos servos puede ser naranja.
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Motor escobillas 2 cables
Motor brushless 3 cables

Bateria
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La bateria puede ser NIMH o LIPO es indiferententnées el voltaje sea el mismo.
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