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1.- INTRODUCCION

Gracias por elegir el producto de radio control remoto. Si es la primera vez que utiliza este producto por favor
lea este manual detalladamente y cumpla con los requisitos de funcionamiento. Puede volver al presente
manual siempre que tenga algin problema durante su funcionamiento. Mantenga guardado el manual en caso
que necesite utilizarlo alguna otra vez. Una vez mas, muchas gracias por adquirir este producto el cual
esperamos le sea de gran utilidad.

2.- SERVICIOS

Si encuentra algiin problema en su dispositivo acuda al presente manual. Si el problema persiste contacte con
su distribuidor para ver la manera de resolverlo.

3.- CONSEJOS DE SEGURIDAD

No vuele cuando haga mal tiempo (por ejemplo con lluvia o tormenta) para asegurar tanto su seguridad como
la de los demas.

Antes de volar aseglirese que el movimiento del receptor es el mismo que el del mando (joystick). Sino es
constante ajistelo antes de volar.

Coloque el Stick de aceleracién (ch3) y el conmutador de velocidad al punto mds bajo antes de usarlo.
Entonces, conecte el transmisor (si hay luz roja o que parpadea significa que la bateria est baja). Por tltimo,
conecte el receptor.

Para apagarlo debera primero desconectar el receptor y después el transmisor. Si estas operaciones se hacen
al revés podria causar descontrol y provocar un accidente.

4.- CONSEJOS SOBRE LA CARGA DE BATERIAS

Antes de volar deberd comprobar si su transmisor/receptor utiliza baterias recargables de niquel-cadmio o
niquel-metal hidrico. Si hay una falta de energia podria causar un escaso control de la unidad con su
consecuencia de accidente. De este modo debera cargar las baterias inmediatamente una vez estén en
capacidad baja o sustituirlas si utilizas pilas.

Utilice un cargador adecuado para la recarga de las baterias de niquel-cadmio o niquel-metal hidrico. Si la
corriente eléctrica es muy elevada podria provocar un calentamiento con consecuencia de incendio.
Desconecte el cargador inmediatamente tras cada recarga. Retire las baterias del transmisor cuando no o
utilice durante un periodo prolongado de tiempo. Esto debe realizarlo puesto que las baterias podrian dafiar la
unidad.
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3 Enlazado Transmisor — Receptor (solo para modelo 2.4Ghz)

Este producto de frecuencia 2.4G trabaja con un codigo de direccion automatico. Utiliza un modo de
transmision digital el cual previene de interferencias externas tanto activas como pasivas.

Nuestros productos vienen ya inter-conexionados de fabrica por lo que no necesitarda hacer ninguna
conexion. Sin embargo, si desea conectar el receptor con cualquier otro transmisor siga los siguientes pasos:

| .- Instale la bateria al transmisor 2.4G y cierre la tapa.

2.~ Inserte el cable BLIND al puerto del canal de la bateria del receptor (imagen 1)

3.- Conecte la bateria del receptor al puerto de cualquier canal. Cuando los dos LLEDs parpadean al mismo
tiempo indica que ¢l receptor entra en estado de conexion.

4.- Presione y mantenga apretado ¢l boton de enlazado del transmisor. Conécetelo.

5.« Fijese en ¢l LED del receptor., Si percibe que el LED ya no parpadea significa que la conexion se ha
realizado con €éxito (esto se realiza en unos 10s.)

6.- Deje de presionar el botdon de conexion del transmisor. Retire el cable BLIND

7.- Instale el receptor y pruébelo,

8.- Si la prueba falla repita todo el proceso

9.- Si la prueba funciona inserte el puerto de corriente en BAT y completari asi la conexion.
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Match line: cable BLIND
Match key: Boton de enlazado
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4 Conexion con el Ordenador

Cuando adquiere un sistema de control remoto CT6 puede hacer los ajustes por usted mismo con un cable de
programacién. Debe seguir los siguientes pasos:

| .- Instale la bateria en el transmisor y enciéndalo.

2.- Conecte el cable de programacion en ¢l puerto del transmisor

3.- Conecte el otro extremo del cable de transmision en el ordenador

4.- Abra el programa de software T6CONFIG.EXE.

5.- Haga click en el boton de setting. Seleccione el puerto de programacion.
6.- Haga click en el botéon GETUSER. Importe los datos de transmision al pe.
7.- Aplique los ajustes programables a los parametros existentes.

5 INSTALACION DEL SOFTWARE

FS-CT6A utiliza un disefio de modelo de programacion ajustado. Cada funcion del transmisor puede
ajustarse por ordenador.

5.01 — Descarga del software para PC
Puede descargarlo desde nuestra web: \N\NS\N_AMNODELTRONICES

5.02 — Instalacién del software en el PC

*.= Instale el driver: FS-CT6DRIVER001 . EXE

2.- Instale el software de aplicacion: FS-CT6SOFTWARE.EXE
3- Reinicie el ordenador

4.~ Instalacion complctaaz
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Cuando realice la programacién utilice la opeién

tiene activada la funcion de ajuste (Setting function) para evitar que se solapen los datos.

Haga click en la opeion SETTING. Aparecerd la imagen de la izquierda. Esta funcidn se utiliza para la

seleccion del puerto USB del cable de programacion. Mejora la comunicacion entre el transmisor y el
PC. Si se selecciona de modo equivocado la imagen del canal de salida no mostrard ningdn cambio en
los datos y todos los otros ajustes seran invalidos.

Pulse la opeion *ok” tras realizar la seleccian.

Haga click en la opcién HELP. Aparecera la imagen de la derecha, Esta apeion e
de varios servicios,

ofrece informacion

Haga click en la opcion SAVE. Aparecerd la imagen de la derecha. Esta funcion guardari todos sus
ajustes. Puede hacer todos los cambios que desee y guardarlos,

Puede darle un nombre y guardarlo con la opeion save.

Haga click en la opcion OPEN de la pantalla principal. Aparecerd la imagen de la derecha, Esta
funcién es para el ajuste de los parametros, Haga click en la opeidn ‘save’ tras hacer su seleccion

Ajuste de las funciones del sistema.

Haga click en [a opcion ENDPOINT, aparecera la imagen de la derecha. Esta funcion se utiliza para
ajustar el movimiento del servidor (es la traduccion mds adecuada de server’) a un dngulo adecuado
para un mejor control. Cada servidor permite ajustarse de modo individual, Tiene dos partes: mano
izquierda y mano derecha. Los valores pueden ajustarse de 0% a 100% y también puede escribirse ¢l
numero directamente,

Haga click en la opcion ‘ok’ para finalizar el ajuste
Haga click en la opcion ‘cancel” para reestablecer las funciones,

Haga click en la opcion REVERSE y aparecera la imagen de la derecha. Esta funcion se utiliza para
zambiar la direccion de movimiento del servidor. Mantiene el control de la direceion del transmisor
en correspondencia con el servidor,

Haga click en el canal que desea cambiar
Haga click en la opcion ok para finalizar el ajuste.

laga click en la opeion SUBTRIM. Aparecerd la pantalla de la derecha, Esta funcién se utiliza para
lustar un soio servidor y tener asi un mejor control del mismo asi como aumentar su alcance. Cada
iervidor puede ajustarse de modo individual con valores que van desde - 120 hasta 120. También
Juede escribir el ndmero directamente.

Haga click en la opcién ‘ok’ para finalizar el ajuste.

o
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GETUSER para transferir los datos al PC asegrese que
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Haga click en la opeion DR. Aparecera la imagen de la derecha. Esta funcién se utiliza para
tener un control doble de los canales CH1/CH2/CH4. Ofrece un mayor y mejor control del
modelo, Esta funcion es de gran ayuda a los principiantes,

CHI/CH2/CH4 permiten ajustarse de modo individual en escala de 0 al 100%. También puede
introducirse un nimero directamente. Esta opeion s6lo puede funcionar cuando la opeidon DR
estd conectada,

Haga click en el botén “ok” para finalizar el ajuste,

Haga click en la opcion STICK SETTING. Aparecera la imagen de la derecha. Esta funcion se
utiliza para ajustar ¢l modo de control de acuerdo a los habitos del usuario. Otorga cuatro
modos diferentes para elegir.

Haga click on la opcion *ok™ para finalizar ¢l ajuste,

Haga click en la opeion THRO CUV. Aparecera la imagen de la derecha. Esta funcion se
utiliza para ajustar la curva de aceleracién del motor para hacerlo mas ajustado al modelo v,
que ofrezca un mejor funcionamiento. Se compone de dos partes: estado normal (NOR)y
estado de acrobacias (IDEL). Cada una de estas posiciones de la curva estan compuestos de
cinco puntos y cada uno de ellos puede ajustarse de modo individual. Los valores van de 0 a
100% y también puede escribirse un nimero de modo directo,

Haga click en la opeion ok para finalizar el ajuste.

Haga click en la opeion PITH CUV, Aparecera la imagen de la derecha. Esta funcion se utiliza
para el ajuste del PIT del helicoptero. Mejora el control del modelo asi como su alcance.

Se compone de dos partes: estado normal (NOR) y estado de acrobacias (IDEL). Cada una de
eslas posiciones de la curva estin compuestos de cinco puntos v cada uno de ellos puede
ajustarse de modo individual. Los valores van de 0 a 100% v también puede escribirse un
nimero de modo directo.

Haga click en la opeion ok para finalizar el ajuste.

Haga click en la opcion TYPE, Aparecera la imagen de la derecha, Esta funcion se utiliza para
la seleccion del modelo. Se ofrecen cuatro tipos de modelos a elegir: ACRO, HELI-90, HELI-
120 y HELI-140,

Haga click en la opeion ok para finalizar ¢l ajuste.
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Haga click en la opcion ARF. Aparecera la imagen de la derecha. Esta funcién se utiliza para el
ajuste del plato oscilante de la funcion CCPM del helicoptero para asi tener un
mejor control. CHI/CH2 y CH4 pueden ajustarse de modo individual y en valores de 0 a 100%.
También pueden escribirse los nimeros directamente.

Haga click en la opcién ok para finalizar el ajuste.

la funcién se usa para control mixto programable, Ofrece algunas funciones especiales. Este n
sistema ofrece tres controles individuales combinados (MIX 1/MIX2/MIX3 Y

Source: seleccion de fuente de control combinada

Des: destino seleccionado

Uip rate: ratio de control combinado en la parte elevada (de -100% a 100%

Down rate: ratio de control combinado en la parte inferior (de -100% a 100%)

Switch: modos de activacion (OFF, ON, SWA, SWB),

Haga click en ok para finalizar ¢l ajusie,

Ajuste de los mandos (1) y potencidmetros
Haga click en las opciones SWITCH A o SWITCH B. Aparecera la imagen de
la derecha. Esta funeion se utiliza para unir el ajuste de la funcion seleccionada

al switch A vy el switch B Los contenidos a elegir son:

NULL.DR.NORID. THRO.CUT.
Haga click en ok para finalizar el ajuste.
Haga click en la opcién VR (A) o VR (B). Aparecerd la imagen de la derecha. -

Esta funcion se utiliza para coordinar los ajustes seleccionados de ambos
potencidmetros. Los contenidos del ajuste son: NULL.PITH ADJUST.

Haga click en ok para finalizar el ajuste.
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5.03 — Aplicacion de software para el PC

| .- Instale la bateria en el transmisor v enciéndalo.

2.- Conecte el transmisor, cable de programacion y pc

3.- Haga doble click en el icono. Le mostrard la siguiente pantalla
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7 NOTAS SOBRE EL FUNCIONAMIENTO DEL TRANSMISOR

(AVION)

Conecte el cable de programacion del transmisor al PC. Encienda el transmisor y el software correspondiente
a la aplicacion. Si elige alguno de los siguientes tipos de helicoptero (HELI90, HELI120, HEL1140)

Canal de salida output
: T
Py ..";,_.'I.fi'_‘;__ﬁ;;:::“_-.“"i'j
Opciones de funciones del sistema function T U - —
| WL .-_.__'--_-:"-"!'-l-ll.l'.-r Selting Help Zave Dpanl)
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¥ & . . - ndF stk Eevy & iR ek
Ajuste de funcionamiento del sistema |ICtl0ﬂ, s
: ¥p Thr Faik szh AF iy
Switel Frsgran .
Ajuste del interruptor de programacion O%r:?mj_J —— Csenkh|  svivad| Wi VB @)
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Cuando realice la programacion utilice la opcion GETUSER para transferir los datos al PC aseguirese que
tiene activada la funcién de ajuste (Setting function) para evitar que se solapen los datos.

»
Haga click ¢n la opeidn SETTING. Aparecerd la imagen de la izquierda. Esta funcion se utiliza para la :
seleccion del puerto USB del cable de programacion. Mejora la comunicacion entre ¢l transmisor y el : i
PC. Si se selecciona de modo equivocado la imagen del canal de salida no mostrara ningtin cambio en b=
los datos y todos los otros ajustes serin invalidos. :
Pulse la opcidn ‘ok” tras realizar la scleccion.
L
|
Haga click en la opeién HELP. Apareeerd la imagen de la derecha. Esta opeion le ofrece informacion
de varios servicios.
-
——
Haga click en la opcion SAVE. Apareceri la imagen de la derecha, Esta funcion guardard wodos sus : [
ajustes, Puede hacer todos los cambios que desee y guardarlos. ' ‘
R !
Puede darle un nombre y guardarlo con la opeion save. T . i§
G
Haga click en la opcion OPEN de la pantalla principal. Apurecers la imagen de laderecha. Esta
funcidn es para el ajuste de los parametros. Haga cliek en la opcion ‘save' tras hacer su seleccion — 1
i
; . a aey e
Ajuste de las funciones del sistema. e 2 e
Haga click en la opcion ENDPOINT, aparecera la imagen de la derecha. Esta funcion se utiliza para
ajustar el movimiento del servidor (es o traduceion mas adecuada de 'server’) a undangulo adecuado
para un mejor control. Cada servidor permiie ajustarse de modo individual. Tiene dos partes: mano "
izquierda y mano derecha. Los valores pueden ajustarse de 0% a 100% y también puede escribirse el
numero directamente. - e ey
Haga click en la opcion “ok® para finalizar el ajuste - e
Haga click en la opcion *cancel” para reestablecer las funciones. D) s
Haga click en la opcion REVERSE y aparecerd la imagen de la derecha. Esta funcion se utiliza para "
sambiar la direccion de movimiento del servidor. Mantienc el control de la direccion del transmisor . :
- 3 ol 101
en correspondencia con el servidor, Lo BT
Haga click en el canal que desea cambiar ey [ T
ilaga click en la opcion ok para finalizar el ajuste. , e |
“laga click en la opcién SUBTRIM. Apareceri la pantalla de la derecha. Esta funcion se utiliza para ! -
ilustar un soio servidor v tener as{ un mejor control del mismo asi como aumentar su alcance. Cada Ly v
servidor puede ajustarse de modo individual con valores que van desde -120 hasta 120. También L T
Jueae escribir el nimero directamente, . [~
" e |
Haga click en la opcion ‘ok’ para finalizar el ajuste. s e I |



